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Ο σχεδιασμός 
Χαρακτηριστικά σχεδιασμού:

● Εύκολη και σταθερή συναρμολόγηση 
χωρίς βίδες και εργαλεία

● Αρθρωτή σχεδίαση
● Δυνατότητα αναδιάταξης εξαρτημάτων 

ανάλογα με τις ανάγκες της εφαρμογής.
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Συναρμολόγηση
● Ειδικές θήκες για τα περισσότερα 

εξαρτήματα για την εύκολη τοποθέτηση.
● Προστασία των ηλεκτρονικών 

εξαρτημάτων.
● Γρήγορη συναρμολόγηση. 



Βραχίονας 

Έχει σχεδιαστεί ρομποτικός βραχίονας 
που δίνει την δυνατότητα ελέγχου του, 
μέσω εύκολου προγραμματισμού.



Πιθανές διατάξεις 

Διάταξη με τέσσερις 
κινητήρες και αισθητήρα 

εμποδίων.

Διάταξη σε τετράποδο Διάταξη με δύο κινητήρες 
και πολλαπλούς 

αισθητήρες





Η Βιβλιοθήκη

Βασικές εντολές:
motor_a = robot.motor(11,12,13)
motor_a.move()
motor_a.stop()

Επιπλέον:
motor_a .move("reverse")
motor_a.set_speed(70)



Περιβάλλον προγραμματισμού

https://github.com/eellak/gsoc2019-diyrobot 

https://github.com/eellak/gsoc2019-diyrobot


FOSSbot



RGB LED Ultrasonic Sensor Photoresistor

Full 3D printable body



IR Obstacle Sensor (Line following)



Two motors motion with odometers





Speaker



On/Off Switch

12V Charging port for 3 lite-ion 18650 batteries



Lego compatible base

Pulling component



Marker hole

IR remote control receiver



Easily removable cover



Accelerometer 

Gyroscope

Battery sensor



Sensors:
● Ultrasonic distance sensor
● Battery Sensor
● Accelerometer
● Gyroscope
● Odometers
● IR Receiver
● Line detection sensors
● Light Sensors

Interaction Features:
● Speaker
● Front RGB LED

General Features:
● Lego compatible surface
● Hole in front for marker/ pencil attachment
● Special pulling loop
● Rechargeable batteries



Blockly
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https://github.com/eellak/fossbot
Contribute


